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nTGTOSiALINElI M?^OCHlAPiaiaTO7mRMISMENBrE^ OA -LAITE 

Earn A oleva kakeintS liittyy yleieeaui HahkOitiagneecclsella aihpilylia 
fcoceutettavaiii koliceen Jcuvaataniaasn , eritylaasti digitaaliaeen iwunmo- 
5 graf 1 akmmuksesn . 

xasmaHisemratJi aanoejti kekainnSn kahteena cm diulLaallnen Jcuvancarnisma- 
netcOffla, josaa kuvAiuuittavan kOhceen iapaiBsyt.r.A sateilyfi ilmaietaan 
alnakln yhdelia anturilla, joka kapittaa yhden tai uarsamnan edullisea- 

lU ti pitkanoraaiaen anctirimodaulXn, jolloln mainitfu anM,rijnoduuli kAsit- 
t&& yhden cai ueeanmian kiivainfonnaatiota vaotaanottavaa pikaelisarak- 
keen, jossa weaQtelimaooa alennalaestl llikkumattonHJcsi JSar^eflhetyn ku- 
vannectavaii koHcesn yli pyyhkaistaSn avaruusaflewaltaan olennaisesfci 
iiijcktirratcatnan eateilyiahteen fokukeesta BOtttavalla taivaimettavaa knh- 

15 detta kapearnroaXsi. aXeimaiaBar..1 ^jnturin aktiivlsen pianan mukaiseksi 
rajafchavalla sadakeilaUa ja josaa aoturia kul.iececaan synkroniaest-.i 
aadekellan pyyiikaieyXiikkeen kanasa pitSfln niainittua aktiivieta pintaa 
OleBiialseahl kohtisuorasea oodcJceilaan nShden eeu pyyJikaieylliJcfeeen 
muodosfcamassa capossa. 

20 

Kakaianfin kohteaaa on myfla dlgicaallnen kuvantaniislai te, jdhoa kuuluu 
sfiLKilyiahde, saceilya lliwiseva anturijarjeacely, joka kasittaa ylitlaa 
tai useanman yhdcota tai uaeaiwiaaLa edulliseeci piCkanamaiflesta aatu- 
ElmaluullHta muodoatuvan anturin, joka aaturimoduuli kaaitt&a yhdeii 

15 tai useamrnan kuvalnformaatlota vastaaiaotLavan pikBeliaaiaJckeeii, aatni- 
lylaJite^i ja ancurijardeateiyn viSliaelia aluaalla oijaitaevab vtlliiieeL 
kuwaaBfit-.tavan kohtean aeenwimiaekai , vaiineuL satellylSticeelta aaata- 
van aadekeilan ralaamiseksi olennaieesti mainitim ancurijarjestelraSn 
akciivlsen anturipijaian mukaiookai, vaiineefc aaadteilan taHjetcamiask- 

■0 ei kuvanncsttavaksi aseiitoidun KoUCfien yli seka vaiineet anturijarjeo 
telyyn fcuuluvan ntainitm ainakin yhden anturiji kuljeLLandaekei synJc- 
roaiseati rnaiaitua sadekfeilan pyyWcaisylilkkeen kansw ja mainitun ak- 
ciivisen anturipinnan pif-amiseksi pyyhkaieyliiWeeea muodostainaciaa ta- 
sossa olannaiBBoti kohtisuorassa aadskellaan nahden. 
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LaSkatieteelUaceaa pSntgentetaiiiKaasa aigicaalinen Jcuvantami nen tar- 
joaa ciettyja etuja fi-lmin kSyttoon nfthdeo. EoimcrlcikBi uuaintajcuvaus- 
ten carve pianeneo, Jcua erillinen kuvaukehltYSValne jaa pois ja kim 
"valtaosa 'apauimiBCunBieca'' taivisfcalcln voidaan ohjalmalliaeoti korjata 
i diaijnxastisesti hy&iynnettavisaa olevaan xiuofcocm. TOiaaalca potilaan 
seuRia eateilyaxmos plenenee puoilJonrtRanturien olleaea herkcnpia Iniin 
ana.)nglftfiiBdfe. Terveydenhuolto- ja eairaalaj firj escalmlen slirtyeasa 
yii& enenevaaaa inflAxin digltaalitekniiWcaan ylc-ensa ja sitaa myoa r6nt- 
genlomen ja pnr.ilastietojoa yms. kaaittclyyn digitaaJ.iseB*i muadossa, 
syntyy lia^ai uusia flwahOollisuukaia ja acuja mm. digi tAaliseeti otet- 
tujen la tallBWettujen kuvien katseluun, kaflittclyyn, aailytykse&i ja 
etatarkkailu'un liittyen. 

Di.gitaaliseen kuvantandseen tarkoitetut puolijohdeanturic ovat tyypi.l- 
lioesti pieniMLa kuva-alkioissr.a ell pikseleista ntuodoiitcttuja satei- 
lyllB herkkii pintoja. jollaiaten pintojen aaxitapaus on yJcsirivinen 
jaaa-aatui-i. Kuva-alkiolden alueelle abaorhoituva sahkdniagneettinesn 
s&teiiy, Jait-.i?n valo, infrapuna tai rontgenBiteily., uiuodoataa aacelly- 
kvantticji inaarfiAn ja emeLgiaan verrannollisen saMcAvarauksea. Run aah- 
kdvarausca siis syntyy ajan funktiona, te. kun Jeuva-alkio iategxoi atiu 
alueelle '-rolotusaikana' eyiLtyassn. saiiKfiivaraukseil. voidaan integ- 
ruiJitiaiXaa wuuccairalla pHriaatteaesa sS&baa kuva alkioaignaalin voi- 
makkuutta. Xhtogrointiajan vaihLelu el kJilcenkaan inuuta ant«rin herk- 
kyyLLS. 

Digitcualinen taivantarninen voidaan toreuttaa kokokenctaioivauJeeena, jos- 
sa kSy^eta^ (vahintaSn) kohteen diitensioideti niukalaca ancurla tai 
pyj^ikaiaykuvauksena, joeaa kAytecaSn kapeaa anciiria. Kaytaanfin kuvan- 
tamistapahr.»iiiifia tarkastaltaeBoa iMkokenttakuvaue veintaa perlnceisca 
kuvantcatdata koko kuvei-dluaen KoJcoiBella riimille. Taman tekaologiaa 
selXeana halccans on pinta-alaltaan Buurten ja slten etiULaiw kallil- 
daa anturian tarve, ja toiaaalta zaxve octaa huoraioeai InivTmnettavasta 
kuUCeeaca slroava sefcundaari a^teily, ndidl edellyttad oaimerkikai nwni- 
inutkaiBten n^kaanioten hilaratenteiUen jarjeBcamisca detektorin «^een. 
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35 



ToiiQiiit^eriaatneensa vuojcai iiilaraJcenceet ityoR jqpa kaksiidcertaista- 
vat. kuwantamiaasn carvittavan Q&deazmolcaen.. 

iyyW«aisyte)miikai9sa kaytecSiin tyypillioeoti Icapeaa antnaria, jdha vaa- 
i t±i tuek^een jonkiii verran mekanilkkaa. Tailainen ratkaisij txilee kui- 
ceiUcin JceSlcnraislcuataimukBiltaan huemattavaoti edulliaeaiitiakei kuia 
tayaketittaemturiiii peLUbUuvai; lacRalSUC srltyisesti pieneinnan anhiiri- 
pinta-alansa johdosha. PyyhJeaiayJeuvaatsmiiBesea nyflo hllaraJcejine vol- 
daan jattaa poia. 

Mammografiasaa tarvittavan Btturen reaoluuticm, ts. pieMien pikselikoon 
vuokei pvyhkaiHykuvaus aaellyccaa kaytSimAflB^g ueeiden pikaelioa levyi- 
seu aTit:nHn ja ns. TDX-manBtelnBa {Time Delay Inregi-ation) kAytLOa. 
jotta kayt&anfilliseii uuuruisella rfintgenaaceilytuotoila saatsi si.in ai- 
kaan aSftfti lyn ilmaisuun riltt4vft oiaaaoli. Vaikka joitain muiLaUu 
mahdolliauukaia an oleitwaaa, on TOI-Jcuvantaminen yieieeati hot-.exrtettu 
CCaj-anturitekn±ikaa..lH (Charoe Coupled Devloe) . 

Wc0l tunnettu aigitaalinan pyyhk&iBykuvantamiaratkaiau on oaitatty 
ns-pacenttijulkaieuooa S, 526, 394, joiAa mukaiaeaLl sadelceilaa pyyli- 
kaieyUiXe 1a ancurijarjeatelyn vaahasiv^ lilke toceutecaan maimiogra- 
.fialaiteeessa xnskaanisesti boiaiinsa kytkectyina lieilurin avulla si- 
ten, etL& aadekeilaa rajaava kollimoljitieHn ja anturijirjestely kul- 
kevar. pItkin saraankaskieta kaarcvaa liikerataa. Vty&s kyaeiseii laitLeen 
)mvazmettavan kudokseii aseraoivac painimac on jarjeatetcy axihurijarjes- 
teiyn liiksradan nwkaiseeti kaareviksl. Loitteeasa hailahdusliikkBwa 
kcskipiate cai jarjeeteLLy Bijaiteenaan sSceilylaHteen tokuksen hapnl- 
la. 

Vaikka ancuri jarjesteiyn pitamlnRn Vohtiouoraaaa eSdakeilaaa nShdcax on 
em, julkaieua muteiieen ratkaiaun awdla pex-iaatteBBsa nekaaniaeaci yk- 
siKkwttalsta, seuraa sen kaytOaca irryfts tiettyjS ongelnda. Esimerkikfli, 
tam iiuinrtioarafiassa on totuttu aoemoitnaaa ja puristamaau kuvanneccava 
kohde liikkuuwtLtoztiaksi caeoraaiecen paininlavyjfln vSliin. ovat kaaravat 
palninpiimat: imnille jo IdhtdkohtaiDcofci vaikeita hyv^kaya. KScyiSuuKja 
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oTig«lmia voi myosi syntyS erityiseati pienten rintojen fspfimoinn-ifsaa 
laajojen kaarevien pintojea vaiiin, Lisaksi kyeeinen kohteen aaeanoixi- 
tltapa alheuttaa sen, etta Icuvantamisgeoinstrla rauodostuu erllaiseKsl 
pcrinbcisccn vorraccum, johcm gecntetiriaan vielS kuvannettavon )cudok 
5 sen pakauuskin vaikuttaa erl tavoln kuln perinteiaeaa^ ratkalsussa. 
Edelleea kaarevia pint:oja kS.yf:etbdcoa& tnangnografiaaca tyypilliseb erx- 
cylgkuvancamiaeti, Icucen suxirennos-, spot- ja scereocaksialcuvaus cayryy 
toteuttaa tayain uudenlaiaella tavalla; jolloin ne vaatlvab omia epe- 
uifiula latKalsujiibLn elK^ Xaikkla perinteilalS kuvuiitandsniuuilejei ulu 
10 tSllaisen rafclcalenjxi yhtieydessS. mahdolliafca edes coceuttaa - ainaJcaan 
iljnan taysin uudeulaisiei erityisjaijestelyjS., 

Esilia olevan keksinnfin erft&i& p&&tarlcoicu]C6ena onkin vied& Iwhirystfi. 

digltaaiiinainmogratian alalia eteenpaln siten. etzS. valldca iclytetasnlda 
15 pyyhkaisykuvBusta vaataavat ackk Icavantaroialaite etta tmiodostectava 
Icuva }{uiteii]cin IcSyctajan nSk&kulniasta olennaiseetl perinceista eilmi- 
pohjaieta kokoJcenttSkuvauota, to. ettS kekaintfi voidaan haluttaessa 
coteurcaa "mammograriaiaitceen kayctajaiie (periaanceessa) najcymacta- 
irAlia tavalla". Nain kakeiiuidn liBatavoittsezia onkin irahdollistaa ole- 
20 seexaatt olevidil £iliidpuhiialul.ttu lalLUtsideu iiiuuULdiiiiiiBU (liHil-dcalbeki3l 
ntahdollisimmaxi pienin. noiutoksin ja kustaimuksin. 

Kfikfsinnftn nlp.nnalflfir. pilrreet on taBrnftlliserrmiTi p^p^rp^tty nhfiiRisna pa- 
tenbtivaatiinukaissa . N&ihin piirbeielin kuuluu, etta kim anturiplntaa 
23 pidecaan kuvancamiepyytik&isyn aikana sinSnsa tuzinetusti jatkuvasti s&- 
deksilaan nShdezi kohtisuoraoaa sen pyybkaisyliikkeen muodoatvamaaaa ta- 
sossa, antuxia ei liUcacecaKaan pyyukaisyliikJceen suvmnasaa pitkin 
kaarevaa voon oleimaiaesti lineaariata liikerataa. 

30 Seiiraavasaa kakeintfia selostebaan Xahemmin. sen edullle-tan suoribuainuo- 
toien avulla ia oheiaiin kuvloihin vlitcaanialla, loisca kuvioieta 

kuvio 1 esibba& byyplllisbd Riamraograf ialaittelsboa. 
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faivio 2 esittaa ylit& ]«ilcniim6a mukaista tapaa aatxirin pyyhkai syliiK.- 
keen toteuttanlseicsi lineaariaestl, 

kuvio 3 esiccaa coleca nahdolliaLa KeksinnSn mukaiota tapsia anturizi 
5 pyyhlcaicyliikkeea coteuttandeekBi liaeaarxeesti ja 

kaviot -1 ja 5 eBitta.v4t yhta manroografiassa ednll i seaci JAytettavSkai 
sovelcuvaa aiitux:lnuji]uulJ.i:<sikemieT:ta. 

10 KuviuyBd 1 esitetty roairarografiarSntgetaaite 1 Jeoostuu runko-osasta 11 
jfl fliihen. liittyvasta C-varresta la. 'iyypilllsescl c-varreii X2 wdtscak- 
kaisiin paihin an aijoitetcu satoilylShde 13 ja esimerkiksi ns. ala- 
hyliyrajcenteen 14 sisaskn icava«3acan vascaanottovaiiuts is, jotka kuvaa- 
tomiovSlixieet 13, 15 sijalfcessaaci laitteen katteen pis&lia eivat kuvi- 

15 ossa 1 varsinaiseetl nay. liiBfikei naideu kuvaiitamisvailneiden 13, iS 
v&lieelle aluGolle, tyypilliseati iShell© Inivadahan vastaanottova- 
linecca IS, uu oijoiLetcu vaiineet 16, 17 kuvannettavan kohteen ase- 
moimxBaksi kuvantandsalxieelle . Tyypilld BRfst.i Cl-varai 12 on liikucelca- 
visstt HKktt verLikaalisuunnaaaa atahteeoBa vfiliafaisiin Jcuvaanettavaan 

20 kohteen aserooimiseksS Ifi, 17 etta pyorirectavlssa suliceessa iuii- 
ko'osaan 11. Aaemointivalineet IS, 17 muadaotuvat tyypilliseati yla- 
painimeata 16 j a alapainimesta iv, joJta alapalnln 17 voi ulla jazjes- 
tetty toimimaan eamalla m/Aa no. buckyna. Buokylla tarkoitetaan kuvan- 
nettavan kudoKeen ja kuvadatan vaBcaanoctovaiineeii vaiiin sijoitetta- 

25 vaa hilaraketmelrnaa , joka rajoittaa Icudokeasta siroTtnfiRn qShailyn pSa- 
sya. kuvadatan vaecaanoccovSLlinellle. 

Kuvioasa 2. joca el ole piirretty wdLLakeidvaan, on yksinkertaietettuna 
esitabty ykai keksiiuion, mukaiaan tapa mamirogYafi^oiitgeiilaiCCeen i an- 

30 turijaijetiLelya 15 toteaittandeeksi . Ruvion 2 ylaonaooa on esitetty 
C-varren 12 ensimnaiaesisa r^^ff^ flljair.aeva sateiiyiaime 13 ja sen To- 
kua 42. aateilyiahceen 13 j a kuvanaettavan kohteen vSlissa an kolli- 
maattnr-i lair.r.e.1flr.o, jotim kuuluva kolliimaaciori is on jSiieHLBLLy lii- 
kutettavaJcai oynkronioeati kuvaatamislaittaen ancurijacjeatelyyn Tfi 

35 kuuluvan alnakln yhden anturin 50 kaxiaua. Kollimaattorilaitteisto 
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)coostuu cthjelicalllseati kS.yt:et.ta,vl3sa olevaaca toimielintBsta 20, kuten 
nioottorista, joka pySrittSA laakeiroitua 22 ruuvia 21. Kollimaat-tori Boa 
19 on ■alokkeet 23 tai vastaavat, joissa on sellainea jnsuviin 21 savi- 
teccu Bisikierre. etta ruuvln 21 pyorieas^ koiiiinaaccorl is liiUcuu 
S ruuvitL 21 keekiahselin sviiinnasBa. Kuvlosaa 2 kolliznaat tori 11a is ra- 
jax:cavan eadeKeilan pyyJDcaisylliWceen suuntaa on esitecty nuoieiia sa . 

Ktrvlon 2 mukaisessa raclcaisussa kuvaiuiettavan kohteai aaemolncivaii- 
nsixia toixnivac kuvantamisaan kS.ybetcS.\riJL eSteilyS lapa.isevi.t ylapa i ni n 

10 16 ja alapainin 17, jotka an aijcaicettu sateilyiatjceen 13 Ja C-vatxtiu 
toiseasa pilasS. sijaiteevan. alahyllyrakHtiteen 14 vaiiin siten, etta 
alahyllyxakenne 14 sijaltsee IShelia alapalninien 17 alapinbaa. jO-ahyl- 
lyrakenna 14 ainaoaa vn-idaan jflrjHshSS hoiaiimaan myfis alapainintena 17. 
Palxilmlen 16, 17 kavaimebtavaa kohdetlLa vasteti tulevat piimac ovat 

15 olpnnal sen casomaisec. 

Alahyllyrakenteen i4 alaalla alapalnlJnBzi 17 olezinaisesea liheis>yydess& 
oijaitCGva anturijarjostcly 15 on Jowlari 2 muJcainQati toteutettu yh- 

aiscaraaiia Icuvalntonnaatloca vascaanotcava anturl so Biaapuoilseiia 

20 kierteell4 varustetutfuuxx vaiityaelimaea 2B, jonka ISpi puolestaan 
kulkee ediaiiaeeti ohjelmalllsescl kayrettavisBa olevalla LulniLulijuul- 
la 24, kuiren moottorilla, pyftritettavisaa oleva ,l.aakero1t-.ii Sfi nnnH 
25. KuuvlB 25 pyoriesea ant\«:i SO liikkuu lineaarisesti ruuvin 25 kea- 
klakseiin suuntalsesti . vaiityaelin 28 on liaakal kilimltetcy anturiin 

25 50 liuOeeroidusti tai nivelletystii mahdollistamaaxi niiden v&linen kes 
kinainen pyflrahdyaliike . Edelleen anturiin 50 on liikJciHnattcaniasti 
Iciinnitctty pitk&oonainen ohjauavarai 30, joka on olcxmaiscn tsuora ja 
ulortim ancurlsca so poiepain sSUekeiian auuimassa. cftijausvarressa 30 
on edelleen olennaioQot.1 aadckallan suuntainon pitkAnomainen lii]«eura 

30 31, lohon an vascaavasci sctvlceccu oh^alnelin 29, 1oka voi nain 111k- 
kua objausvarren 30 picuueakeelin suuiuiasaa. Kuvion 3 mukainen dh.- 
Jalxiellii 29 koastuu runffoata, jossa an kalms rxaigoii keskiplBt-euBLa 
ulospSIn smmfcaufruvaa iilokiStta, :jotka ovat 120» kiiTmsifitsa t-oi sHinsa 
nShdan ja josea kunkin ulokkeen paassa. on johderulla 32. Johderullafc 

35 32 an iaaJceroitu pyorivakai keakiakeelinaa ympari. Alahyliyrakentsen 
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X4 slsdiSn an lisaksi jarjesceccy pitJcazioinalneii jcaareva oiijausura 34, 
jcaoka kaaxsNozuBB&dc vaatoa voron 34 ecaieyyuta. sHCeilyiaheeen 13 fol<u}i- 
Bssca 42. Ohialnelln 29 on j&rjescetcy lllKkuvaJcsl ohjauauraaaa d4. 

5 X&ytSnodssS Icuvluii 2 noiJcainea xatkalsu tolmii slten, eccd anrurla 50 
llikutetaan tolmilalcceen 24 ohjaamana olexmaisascl liziaaaxisestl pifc- 
klu rvnzvia 21, Jullulji an Ueuitullci kuljetcaa oli-)alnelliica 29 plc]dj] 
]caa.r«ivaj3 nhjanauraa 34. miitkS. seurauksana antvurin 50 asento suhteessa 
ruuvin 21 raaaritfcarniSn lineaariliiJckeen suuntaaji jatkuvasti kallistu-u 

10 fliten, etta ohjauauran 34 mundnn aplra nhjmipvflyrene "Jl. valityeeli- 
mcsllo 2a jarjcstettyjesn gakenbaid e n ohjaamana saaturin. 50 akriivinen 
plnca pysyy olennalseBrl s&delceiiaan nanden ]cQtirlsuoraa8a asennossa 
s&dokoilan pyyhlcdisylilkkeoa rauodooteonaooa eaaoooa. Kuvanbamispyyh 
kaiuyu aiJcaiia kuvantamislalcreen 1 o]a:lafUBjaz-jescelma oHjaa ruuveja 2X 

iS ja 2S pyarittavia toimilaltteita 30, 34 sitaa, etta eaceilylahteelta 
13 saatava ja kallitncid.LLu£'llld 19 rajabbava. seLdelceila liUcIcuu syrik- 
roiLiaeahi. ant.uriTi 50 aktiiviaen pitman kanesa IcuvantandapyjAJcaisyn ai- 
lioxia, hs. aiten. ettS. kolHifiadLLuri 19 ja anburi 50 liikkuvat sairaan 
auimtaan toiaiinsa synfcrnTinHrtiiillR nopeviVei lla. 

20 

KollimaafCorin 19 ja anturln 50 lineaarinan H.jJc« voidaan jarjnRt.a5 
synkroniseksi mySa inekaaniQOSci toiaiinaa IcytkettynM . Oamoin voidaan 
kolllniaarcorlin 19 jizjescaa vaiinaet sen rajaaman sadekellaa leveyden 
s§,Sbaini99lcsi IcuvazitsoniBpyyfak&ioyn aikaaa. 

25 

Kuviossa 3, jota iriyds ei ole piixretty ndttakaavaan, on eaicetty 
sinkertaiatettuuii Lulutui kdcsiiui&u ntukaiaezi i:apa mammaqrafiarOncgen.- 
laitCeen 1 ant\irijarjeBt©lyn IS totauttamisaksi • Tassa ratkaieussa leu- 
vairtaunislaitteeeeeai on jSijeaLBLLy heilutivsUHi 25, joiika pySrityskes- 

30 IcipiBte on jarj6atehr.y fiSnftilylflhhflfln 1? fo1n.ilcsen 42 tasolle. Sateily- 
lahteea 13 vaiitcattiiian ISheiayyceen jfirjeatetyn kuvioasa 3 lisi-eaiLeLyn 
kollimaaworin is liiJcuttaminen v»i oil a hof.fiiif.p.tt.H rnital. kiiviossa 2 
eeitefcyn ntukaieeoti mySo jarjcotSmaili oc mcJcaaniaeen yhteyteen hellu- 
rivarceen 35 alcen, etca kollimaatcori 19 eeuraa heilurivarreu 35 

■^5 liildceita. LisSksi tallaissen rakflneeasaan kuuluu kuviossa ei-esitetty 
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heilurivarren 35 lii]ticeen pydrltysicesjelpiateen 42 suHceen 4i aikaan- 
eaava. toinilairc. 

i^<tfaiafo»naatiota vaataanottava antniri EO on kuvion 3 inukaisQssa rat- 
5 kalsussa ]d.iiuilteccy Heilurivarren 35 alaasaan nniucen. lllklcuinatccaaasci 
nutta sallimaan anturin 50 liUce hsilurlvarren 35 pltuusakselia suun- 
iiAstSA, e»lnuzXiksl heilurivarteen 35 jflxjeatecyii heiluxiviux^ 35 
suuntalaen ohjausuran 39 mukaisesti . LieSksl anturiin SO liibtyy vlili- 
byselin 40, joka an laakeroldueti tai nivelletysti kd.iniiitett:y ohjain- 

10 pyflrilia .TB vaniHt\fthhiinTi nhjainpHmsisn "^T mah<^r»n i nt-.aiiwsn ftTihuriTj RQ 
ja ohjainelimen 37 vallnen keakinfliTien pySrShdysliike . N&in antuzl SO 
on llikucettavissa heilurivarren. 3b avulla pickin alaljyllyrakenceen 14 
eieSSn j Srj eatettyd lincaarlatQ ohjauauraa. 36 oxtaa, etfc& oe kuitenkin 
v4lltyselljnelle 40 ia ohialnellmBlle 37 iariesceccyien rsOcenceldsn olii- 

15 jaanana, ts. liikkuBSBaan ^uhkeeasa heilurivarteen 35 ainoastaazi B&de- 
kelldii lauuuuiiUba, pyayy jatkuvasti olennaiaeati kuhbiauuxiisba atstuuuju- 
sa sSdekeilaa. vastzaan sen pyyhk^lsyliikkeen muodostainassa tasossa. Jos 
iiiyOp aSLtiilyiaiiLeeii 13 ja/tai sen vaiictajnaan laheitsyyteen jarJeBLaLyw 
kollinaattorin id Hike ksrtketiln nakaanisesti heilvirivarren 35 liik- 

20 keeaeen, voidaan s&dekeilan ja auxturin 50 pyybki.lsyliike syxikxonoida 
tnakaanl RSfihi pakkn-nhjat.iinr.i . 

Kuvion 3 mukaista ratkalsua voidaan moditloida eslmBrkiksi siten, ett& 
anturi 50 kiismitetS^ hcilurivartccn 35 t&yain liikkumatboznakoi ja 
25 heilurlvarceen 3S .larieacecaan vailseer, kucen celeskoopplrakenne, sen 
plt u u dan muuttandeeksi siten/ ettS anburin 50 Hike pyyhkaisyeuuimassa 
iraiodoBtuu lineaarisekai. Tailfiin kuvancajnlBlalcneeix i alaltyllyrakenne 
14 on Hiahdollista toteuttaa suhteellisen j^sinksrtaieesti ja vielSkia 
vahanvnSu vShSai tllaa vlev^ci. 

30 

Alan ammatclmieaieille aii ti&lv&Si, eLta cuiLuxlii lilkuLtaminesii vrfldaaia to- 
t-.flut.haa wyfta imillla k\Tn edellS esitetyin iravodn, eBimerWkpi jarjl5>B^.i5- 
nSllS. cuna bolmilaite kallisbantaan anturia tai kul j ebtamalla acburia 
ja/cai siihen liikkumattoiraati kiinnicebtya ohoainelinta siten muo- 
35 colllussa ohjauBura^sa tai -tuimeliesa/ eccd eeka anturin keksinndn 
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ntulealnen liijce roceutuu itieJraaniseati pakfco-otijatusti. Samoin voidaan 
kollimaattorin mahdollinan lineasuriliike toteubfcaa anHnatbimiehelle it- 
Bescaan aeivnia vascaavilla tavoilla kuin ancurin lineaariliike. 
YlBiseinnin ottaen, ajatellen olemasaa olavleox filtnipdhjaiataia maBWio- 
5 t)£eiCi<ileiItLeIdBii raXeimetta IcencieB kalktein plenlinmin niuucoksln ia 
laihhfissn iilkoml.t.oilfca niitA vastaaviin ratkaisuihin paastaiu jarjesti,- 
m&lia sek^ ant-urin liiutAA r i- uLlA kalliiaLuBliike toLeutettavakei owiU- 
la toimilairtamaan. TAiormon isseti myos kaikki sikdefceilan pyyh- 
kMeyliikkeen aikaansaamiaeksi tanrittavat liikkeet voidaan jarjestaSn 
10 caallla toiinilaitteilla tnt.HHtet-.havakst , 

Kuvlossa 4 on esiceccy ykel kaytSimeilinen ancuriinoduulirackaiau pyyh- 
kaiBevaaaa kuvancamiBeooa kaytcttavflkBi oovoltuvan TOI anturtn ittuodos 
Ueuidtjduii . Auturi 50 vol kocscua, eelmerKlksl neHasca pyyliJcaiB^un- 

15 laaesa perakkSiseata anturimoduuliaaraJdceesta SI, S2, 53, S-a, joiaea 
sarakkeissa ykslLLAititiL awUutujiwduulit SlO, 510*, , . . asetetaan 
pyyhkaiayliikJcRfiBRRn 7.^ nS.hden kohtisviorasea suunnasea hieman eri ase- 
ndin eiten, etta rootSuulieai 510, SlO', - . . cuiUux-ipiiiLojtiii nualulolliutiL 
Baimakohdat asatr.jwar. knpsakiTi earakkeessa hieman eri korkeiiksille. 

20 sain vaasnistctaEin, etta inoduulien SlO, 510', . . . vaiillS. mahdolli- 
sesti esiintyvat raot kuitankin kuvautuvat kolmen mnim ntndiml i fwrak- 
keen kautca eika muodoabcttavafm ]cuvasai jdi rakoja. Idndtys voidaan 
coteuccaa eslmerkiksi jollaJcin antiurinu3cJaulin pikaeiikoon manikerraila 
lis&ttynS pyyhk^sysuuimasea kuvazi muodoabukeean osalliatiuvien itioduu- 

25 liisii luSumASLraalA rilppixva oaam&Srt pikaelin koosca laskencakaavac 
dpix X (n+l/tn) ntukaiaasti, jossa dpix = pikselin halkaleija, n = koko- 
naieluku ja m = moduulifcui lukuinaaia taj-kaetelusuunnassa tai sita pie- 
nsirpi kolconaialuku, jolloin. signaalinkaaiccelyfunkfcioiden. avulla azibu- 
rin kuvantondsreacluuticta saaOaiui. kabvatuLuuii ujiLux'iiivjduullii Cyyslszii 

30 pUeselikokoa sini-rRramaksi 

vastaavac liniittaiByydat ja moduulien 510, SiQ', . . . vAllRBh ahSi- 
syydet voidaan totcuttaa iny6a pyyWdliayauunnaasa perakk&iaceai anbirri- 
nu3duuiien vaiiiia. jolloin myea pyyhkaisyliikkeen suuncaigca resoJLuu- 
35 bioba saadaan kaevabebtxia vaabaavaabi. Toisaalba eri anbvuriinoduuleita 
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510. 510 S . . . vaidaan aian aniirattijnieheiie itaestsati aelvalla ca- 
valla RiySs kellottaa siten^ sttS saodaan ailcalBekal vastaava pyyh- 
k&lsylllkkeen eu-unnaaaa resaluucloca Icasvaccava valkutiis. 

5 MammoqEaflasovBlluLxikslssa -ylcslrrainen modxxull sio^ 5io', . . . vol 
ngiodogttja eslmerkiksl 142 x 284 kappaleesta 35 rom suuruisla pikseleiti 
jci (nuudui^taa pixita-alaltaan S irni x 10 mm suuzulsen anturipiniiaUi jul- 
loln antwriasetelitia Jecteonsiisuxadasaaan vol kaeitta.ft esimerkiksi leveys- 
suurmassa aelj& ja koii^uasuuimaBsa suuxuusluokkaa 20 tailaista iiiodua- 
IfJ Ha, jnllnln muodostuu leveydeltaSn n. 20 rom ja Icorleetideltaan eaim. n. 
100 mm nai 240 mm euuxu&nen onturi so, 

Antuzimoduullcn 510 , 510 • , • • • valisct root on hyvfi pitSii nuhdolli 
eiiniian pienlna palcsi Ico)co anturnaneetelvn 15 CyyBisT:en rolctolen 

IS kaimalfca, toisaalta myoe pyyhkaieyliiJckeea toteuttamiseen tarvittavan 
kuvuuLdiiilubijbut plLajidtjekui jnahdQlliBiniincui lyhyeiia, JutUi el Lurlmaii 
a^hpn^^»^.^.a^s^ ongelmia mahdolliaen eateilylShteen epatasaisen sateily- 
tuoton johdosta cai malidcilliBen XuveuoijeuLavaii kaliLettti llikaH-Laiwieeii 
laivanrj«m1(=ipyyhlfaiByn aikana seuiBuksena. Itse yhtenaisen Icuvan muodos- 

20 tamisen kannolta moduulien SlO, 510', . . . v&linen et&isyys ei ole 
leriittiata. Esimerkiksi kimk'i-n anhurimndmilin HIO, 510" y . . . hniflsftn 
pyacyreunaan voidaan jArjest&& siirtorekiateri ilnan etbS. sen fcarvdLt- 
sema tiia oiennaieesti tialttalai kuvantamlsra. 

23 Kuvlossa S on havainnolllsceccu, mlcen kaiidesra cal useanimasta anturl- 
moduulista 510, 510', . . , imicsdostvivaeQa mnduuliBarakkaesBa kukiiv mo- 
duuli voidAaii autaiiuida uleniiaiBtsati kohtieucjraan. kotiti kuvanfcamisesHa 
kaytattavin sadokoilan foikuBca 43 mySa pyyhkS.isyauuntaan nahden koh- 
cisfuoi-assa suuimasaa. 

.11) 

Kekslatoa on edell& kuvattu vaiii auiutetnusai Aiahdollleen sovellu- 
tusesiitierkin avulla. Alan anBtahh-ilalRflnfi on ilmRifit-.a, ahhS kfiksinnftn 
pcruoajat-uo voidaein toteactaa roonin eri ta:voin, eivStka sen eri suori- 
tusmuoaoc rajoinu ylia kuvatcuUiin eslinerkkeinin vaan vulvae vailidella 
35 oheiaten patenttivaatiimisten maarittelemSii suojapiirin puitteiBsa, 
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Ls 

1. Digfitaalinen mainnwgrafiaJcuwantandameiieteliBa, jogsa Jcuwaimettavaii 
iGohbeen lapaissytta satellya ilciuiataaii ainakln yhdellS anturilla, ja- 
5 lea kaRit-.t-.afi yhdan nai ufseamman ediillieesf.i pi tkannttwiHRn anMirlnndim- 
lin, jolloin mainifctu ancurimoduuli kasittaS. yhden tai uaeannian ku- 
valntorniaatlQta vastaaziottavan pikflelisaza]cksen, joaaa menetelin&ssa 
olcnnaiacsti liildomiattcanaksi jArjeetetyn Icuviannettaviai kohtcen yli 
pyyWsaisraan avaztnisaseinaltaan oleiuiaisesti liik3cuinatcoinan satellyiaii- 

10 teen foJcuksecta oaatavzilla kuvannottavaa kohdctta kapeansraksi , olea- 
naiaeaci anturin sQcLllvlBen. pUman mukalBeJcai lajaccavalla sadekeilal- 
la ja jcssBa ant\iria kuljetetaan syz^kronieeatl sSdekeilan pyyh- 
kaiByliiKkBBxi kiuuiua picaen niainltt\ia aJctiiviata piiitaa oleiBiaiHeBti 
koht-.i BunraBBfl eadekeilaaui nikhden sen pyyhka.isyliikkeen tnuodostaitesBa 

IS taeoaaa, tunnettu elici, atci antui'ln tax anturieu liike tobeu- 
tetaan siatamaila anr.iirlTi l-.al anttirien efciisyytta gateilyiahteesta 
jatkuvasci sitcan, ettA aen/niiden liikerata s&dekeilon pyyhkaieyliiX 
keen suuixoassa nuiodC]at,u\i Qleimaiaeati lineaariseksi . 

20 2. Patenttivaaclmuksen i mukainen kuvantamismeascelma, tunnettu 
Biita, ecca anturin tad onturicsn liiko totcutotaan yhdalia tai uac- 
ammaiia an.ieimiilsescl Kaycerizavlssa olevalla rolmllalT^ceella. 

3. PaLtiiitLivHuLlnuiktimi 1 bui 2 iwlksLUuni Huvu^jLuudminuiuLuluia, Luu- 
25 nehr.n slitft, fitt-.a ainflkin osa antiirin tjji antnirifm nikkBiRta 

tpeeutecaan rnekaanieesti pakko-ohj atusti , 

4. Jonkin patent fcivaatiraukecn 1-3 mukainen kuvatiteaniaanenetelira, tun- 
nettu aiita, etta raainittua ainakin yhfca anturia liikutenaan ai- 

30 tcai, ctta Bc Icytlcetaan valityaelimeen jota kuljetetaan pitkin olennai- 
seati lijieaariata iiikerataa ja raainittu Jcytkendnen toteutetaan eiten, 
etta se rnahdolliotaa vaiicysdimcn ja ontiirln koakinaiocn pyorahdyo- 
liikJceen kyaeiaen llneaarlllikkeen sxiurmasea, jolloln mainitm ancuri- 
pinnan kdhtisiooruusehto toteutetaaa kallistamalla anturia cai anturei- 

25 ta niainitun vaiityeelinten suhteen vaataavaeti. 
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5. Jcaifcin patenthivaatirouksea 1-3 mukainen Jcuvantandomenetelaia, tun- 
uettu siiLa, etta mainittu ainakin. yksi anturi jaxjest-eLaaii Uoi- 
ndjmallieeen yhteyteen sallalsen ohjalnelimen kanssa, joka mahdolTls- 
beia anturin ja ohjainelimen keakinaisen et&isyyden muuetamisen aade- 
5 kalian suuimaaaa, malBlttua dhjainalintS kuljetecaan pitkin kaarevaa 
liikcsrataa ja raainitua ainakin ybdea arturin jo ohjaioDlijnea vSlipta 
ecaisyycca niuutecaan eaeieKeian pyyjikaisyn aikana siten, etca anturin 
liikeradasca tulee lineaariaen. 

10 fi. Patentti^raatiroukeea. 5 mukainen kuvantamieanenetelma, tuanettu 
siita, eLta mainittua oJijauBelinta kulietetaan ohjausurassa, joiika 
kaarevuusaade vaetaa sen etaieyytta satailyiahteen fokuksasta, tai ai- 
KaljatdUuul iiiuuLtsu plLKiti AiaiulLulla BLalbyyOtillS. £ukukbti!bLiiL oltfvdia 
liikBraraa. 

IS 

7. Jcaikin patenttlvaatimukaBn 4-6 mukainen kuvantamismenetelrni.. tun- 
nentu aiita, etta. mainittua vaiityo- tai ohjalnclinta kuljctctaan 
incegroltuna heilurivarteen, jonka pyerShdyskeakipisre sijairsee sa- 
te ilyiabteen fokuksen tsieolla. 

20 

B. Jonkin patenttivaatiiraakean. 1-7 mukainen kuvaiitainisiiien.Btaliii5., ttin- 
ueLLti exit. a. e t L a uadeJuiilaii pyyljXaiayliikB LoLeuLeLaaii liikuLUi- 
malla sSdekeilaa rajaavaa kollimointieliaca ohjelmallisesti kaytetta- 
■viash olevan toindlaitteen avulla. 

25 

9. Oonkin pateattivaatimuksen 1-8 mukainen kuvanfcamismenetelmi, tun- 
neccu siita, etta eadekellaa rajaavaa koilimoincielinca Kuijece- 
taan olennaiseati yhdenauxmtaiBesti mainitun lineaariaen antuxiliik- 

Keea kanssa. 
30 ? 

10. Jonkin patentcivaariniuksen i-b mukainen kuvancamtsmeneteima, cun- 
aettu eiita, etca eadekeilan pyyhkaiayliike toteutetaan kuljetta- 
malla aadektillaa ruiaavaa kollimointielinta pitkin kaarevaa liikera- 
taa, jonka kaareyuuBsSda vastaa ssn etSisyytta sateilylahtaen fokuk- 

35 aesta. 
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H. Patcnttivaafcxtnuksen 3 Lai XO inuKalnfin Kuvancamisinenete3 nw , tun- 
nettu Biita, at.ta s&teilyiahdatt& pyoraycetaSa, ja eadeJceiliaii 
pyyhkaisyliikc toteutetaan kuljeLLamalla roalniccua JcoiilmoUafciRHTitA 
nB£ikdtitU.ae8sa XonralctiBsa s^teilyl^hteen pydraytysliikkeen kcmseia. 

5 

X2. JoaX-iu pacencclvaacintuksen 9-n muJcaiaen Jeuvantamiamenetelma, 
cimnfittu siita, ettd laallirooiatieliineii liiXti J a anturln cal an- 
furien lineaariliikti synkrcaioidaan mekaanlseatT , kuten kytkamSlia ne 
samaan hsilurivarteea. jcsnJea pyDrahdyokcslcipiete sijoiteee aaueilylili- 
10 tcca fokuksexi tasolla. 

13. Patent tivaatintuksen 12 njukaiiiisn kuvahcaini smenerelmfl , tunnettu 
aiica, ecca KoiiimoinH b1 iman ja anturdn tai onturien liike sSde- 
keilan pyyhkmsyeuuzuuiiQaa synkxonoidaan kyDvaiSlia ne mekaanisesti ek- 

IS teilylShteea pydraynyslliKlceesenn . 

14. Jonkin pacenLLivaatinwHsen 1-13 imiJcainRn lawani:and.5atw*iBtelina, 
cunaetr.n eiicS, atta anturi tai anturit jaxjeaLeLaan nwodoatu- 
maan pyyhkaiayliiWceeu rauDdoBtanaa taaoa vastaan Vohtisuorasaa siiun- 

20 nassa vaUintaan yhdesta kaksi tai useanpia nioduuleica kaeittavSaua an- 
turisarakkeesta ja kimkia raaduullli aJctiiVinen pinr.a aseitusidaan mySe 
ZJiaSzi summan s\:htean. n^dekeilan £okuk8ean. nShdcn ]cohbisuoraan. 

15. Jankln paten.trivaat:innilcp*=m 1-14 wukainen kuvantcaniamenefcelroS., 
23 hiinni&ttu aiit4, etta ntainittu anturin/attUurien olennalsesci li- 

aeaarineai Hike coteutetaan mammogi-Bfieilaitteexi olannalBeBti tasomai- 
sen a3apalTilnraIcen,tean alia acn vdlitt6tn&se& liheduyyOessa. 

16. Digitaal-itien inaininogra.£laku%Rantamialaite, jobon. kauluu 
30 - oatcilylahde (13), 

- satallya i.lnwiseva anturijarjeetcly (15), joka kaaittSa yhden cal 
useaniTOan yhdeata tai ueetsnroasta eduHiseBCi pitkanowai fse.sta antiurinw- 
duullsca (bio, 510', - - .) Touodoflfavan aat^arin (SO), joka euifciaximo- 
dttuli (sio, sio', . . ,) kisittaa yhden. cal useantnan Icuvainfonnaal-.iota 
3S -vastaaaotLavan piKBelisaxakkeen, 
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- aaueilylShteen (13) ja anturijarjeatelyn (ifi) vali sella alueella si- 
jaitSBvat vSlineet kuvmanettavan kohteen aeemoindseksi (16, 17), 

- vaiiiifieL aateilyiahneelca (iJ) saatavan Badekeiian rajaami..qBkfli (19) 
oleamaiaest-.l maini-tim axituxijirjesrelinan (is) oktlivisen aaturipianen 

- vaaineet aadskellan Viajettamisekel leuvaimetbavakai aeanoidun koh 
tccn yli sekS 

- vailneer anturijarjestelyyn (ifi) lo.mli.Twan mainitun aiaakin yhden an- 
tmda (SO) kuljettamiockai synkronisesti mainitun sadekiiilaii pyyh- 

10 kaisyliikkeen kanasa ja mainitun aVt.iivlBen anturlpinnan picandseksi 
pyyhkaioyliikkeen muodoatamaGea taeoBea olennaisesti k»htisao£eiawa tsa.- 
dekeilaan nSlulex]., 
tunnertu slit&, etti 

kuvantamialalcceesjBBU (i) kuuluu vaiineet inainicun ancurin (SO) tai 
IS antuariftn Rhaisyydan sateilyiahteeeta (13) oaataroiselcsi aiten, etti an- 
turin (so) tai eunturien liiktsraca sadekellan pyyUkaisyliiWreen Buun- 
xassa muodoscuu oiennalsesr.i UriAaariseksi. 

17. Pacencclvaatiniuksen 16 inukainen lojvaTitaraislaite, tunnettu sii- 
70 ta, etta siihen kuuluu ainaltin ykel ohjelitiallisestl JcayLBLlAviBHa 
ulevtt toijnielin (20) ancxtrin (SO) tai anturien lilWceen totauttanisek- 
sl. 

IB. Pat«nt.tivaatljnuk9en is cai 17 mukainon kuvancamialaite, tunnettu 
25 siita, ett& aiihen kuuluu vaiinaec ainakln osan anturin (50) tai 
anturien liikkHi.qta toteuttamisaksi makaaniaeati pakko ohjatusti. 

19. Jcnkin pacenttSvaahlmiTksen le-ie mukainan kuvantandelaifco, tun 
netbu siit&, otti oiihen kuuluu vSlineet uiiuuriii (SO) cal. ancurl- 

30 en liikuccamlseksi lineaariaeafci pfikS vaiineet antuiin. (50) tai antu- 
risn kallietajnisoJcsi mekaaniaesti pakko-ohjaLuaLl lineaariliiWceea irai- 
kuiia. 

20. Jonkitt paLenttivaatlinukBen ib-is rauJcalnen kuvantamialaihR, t-.im- 
33 netcu a lit a, fltta aiihen kuuluu anturiin (50) tai aatureihin 
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IS 

lllCtyvaKal ' jarjeBcetty valityselin (28, 40) Raka v^lineet v&lityseli- 
men (23, 40) liilcuctamiaeksi lineaarisesci ja antva-in (50) Ldl cmLurl- 
en kalliatamlseksi siihceessa naiaitniun vaiityfiflllmftfin (afi, an) malni- 
tun liaeaaxiliikkeen suuimasaa. 

5 

a 1 . Patent tivaatitiMkaea 16-19 mukainen kuvaatainialalto , tunnettu 
siita, etta uiilien loiuluu sadelcellan pyyUc^syliiklceen stiunnassa 
Pitkin kaiarsvaa liUceracaa kuljetettavakei jiLejaetetty ohjainelin 
(39) J jdta on. jarjestetty tolminnalliseen ;^LeyLet!u inaijilLurt ainakin 
10 yhden aaturin (50) kanaa^ eiten, etti. niiden keekijaainen, etaiayys sa- 
dckcilEm suunnasaa on aaadectaviBsa . 

22. PateattivaatimvCcscsii 21 mukainen kuvaxitainifilaite, tunnettu sii- 
la, etca mainitun xaarevan lllkeradan raaodostamigekal laltteeassan 

Ji kimluu ohjausiira (34) , jonka kaarcvuuooadc vastoa sen etaiayytta s&- 
teilylShteen (13) rokuksesta (42) , tai rouut vaiineet dhjainelimen (23) 
kuljettamisRkRl kyseisen kaairavuuaaSceen omaavaa, liiksrataa.. 

23. Jonkin patenttivaahiinnkfsen 20-22 mukaineai kavantandslaice, tun- 
20 nettu aiita, ettfi aiihen. kuuluu heilurivarsi (3S) ^ juidia pyOraii- 

OyBkesJcipiece cm jarjeatetcy sahei 1 yiahteai (13) folcuksen (42) tasol- 
le, jolloin tnainittu vailtyaelin (28, 40) ja/tai ohjainelin (29, 37) 
on kiiuniceccy heilurlvarteen (35) Bl^pn, ettk anturl (SO) tai anturit 
voivat liikkua heilurivarroa (35) pituuaakselin Buvunnasaa, tai itse 
25 hsiiuxlvarai (3S) on larjeatetty pituudelcaan saadeccavSksi. 

24. iTonkin pateiitLivaiiLiniukaen 16-23 inukalnen Jcuvancandslaice, cun- 
tiRt: f.n aiita, etta kuvantamielaitteeseen )cuuluu vSlintsat (20, 21 , 
22, 23) sadekeiloa rajaavacni KuHijnaa,ttOTiBliniBn (19) kulletcamiseJcsi 

30 olennaisesti yhdensuimfcai sHHti mainitun lineaarisen antajriliiJdcaen 
Icanaaa. 

as. Joakin patent tivaatiinuksen 13-23 mikainen kuvantamlelalte, tun- 
nac-cu silta, ecta Icuvantamislaitceeseen. kimlmi vSTIneet sadekei- 
laa rajaavaan kollimaattorielimen (19) kuljottoiniodtal pitkln kaarevaa 
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Hikerataa, jonka koarovuuaaade vastaa Bsai etaieyytca sateiiyiahtRen 
(13) fukiOcsesra (4a) , 

2C. Jenkin paLeuttivaarimuJcsen ia-23 rmilcaiaan leuvaatamifllalte, tun- 
3 nefchu siitt, etta ainalclii toiaet vaiiiieiatS )collijnaattorieliinBH 
(X9) ja antxuria ted anturlen (bO) JnUjettamiflnVn^ on jarjestefcty me- 
Xaanlaeen yhteyf eea mainihtuun heilurivarceen (35) . 

27. Patencclvaaciinuksen 26 miiVainsn Jeuvantamielaito, tunnettu eii- 
10 ta, etta koliiroaattorielln (IS), anturi (50) tai anturit s«lca sUtei- 
lyiahde (13) on jSrjescetty inflkaaniseen yhtayteen irainittuuu heiluri- 
varte«a» (.is) siten, ett& maiaittu a&ddseilaii pyyh3caisyllileJceBn ja aii- 
fcuria (50) T:ai ancurlen liiWceen aynkronointi capahtuu pakko ohjattwia 
raatnittua heilurlvarcta (3S) toiinilaitteella liikuLettaessa. 

2«. JonJcin paten hi^dvaatinukaen 17 rauJcainen JoivancamisldlLe, cunnetcu 
siita, etcaae kiaittas oUj eliralllsesci Jcaytettavl ssa olevia toirtri.- 
lalcteita (20. 24) VaiJckien antvirin tax ancurlen (so) liikXeideii la 
kaiWcian kollinnointieliinen (19) lilkkeiden cocauLtaniBekai 

20 

29. Jonkin patenctivaatiimJcsen 16-28 jiiukalnen toivancamisiaice, hiin- 
nettu aiiLS, etcS ancuri tal anturit (SO) an jarjeotctty muodos- 
nimaan pyyhkaiayliikkecn muodoatamaa taeua vascaan kohcisuoraasa flinm- 
naeaa vfthintaSii ylideeca )caksi tai uaaampla moduuleita (SIO, 510', ...) 

25 kasiccavaeta anturisaraJckeesta citcn, etta Jcunkiw n^uduulin (510. bio', 
... 1 aktiiviaen pijiLa on aeemoicu ityds taa.qa suunnassa sSdakallan £o 
kukseen (42) nahden knhrisiioraan. 

30. Jonkln pacentCivaal-.ltmiksen 16-29 mukainan kuvanfcaroialaite, Lun- 
30 nettusiita, etta mainitut vSliijeec taivanjietcavan kohteen asenoi- 

miseksi kSsiutavac kakai knvantamlseen kSytettavfia eateilya lipaisevSa 
mennaiseati tasomaiocn pinnan omaavoa paininlevyS (16.17) tal v«rtaa- 
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(57) TUVlSOELMJi 

KekslACd lilr.ryy yialeasti sahkAmagneottisella bSl- 
teilylia roceutecravaan icnhteen kuvantamiseen, 
erityisesti pyylikaiByteknlikalla rnteutettavaan 
digibaaliseBii jnantnografi^uvaukeeeii. KeKalnnOn nu- 
kaisesti mannnogxsifialaittBen digiteuLLianturiii lii- 
ke. synlcrnroituna sadekeilan pyyhkais/liikkeeseen, 
totsutecaan pitSen antvirin aktiivista pintaa 
oleuiialsBscl koliciauorassa Billdekeilaan nShden sea 
pyyhkaiayliikloseu rauodOBCaraaeaa tasoasa samana 
kuzi anturin etaiayyttft sateilyiaiiteesca saadetaSii 
jaclcuvasci siten, ctbk sen liikarata tjao^keilan 
pyyillcS.isyl -) i kkeen suiuuiassa rouodosbuu olennaisesci 
llneaariaeksi. 
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